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 مطالعه و شبيه سازي سيستم هاي كنترل موقعيت خطي
 

 استاد راهنما

 دكتر بهروز سپهري

استاد داور 

مهندس كرمي نژاد 

 

 نام دانشجو

 حسين تائب
 چكيده

در اين پروژه سعي شده تا با بيان سيستم هاي متداول توليد حركت خطي و نيز معرفي سيستم هاي جديد مرتبط با اين مبحث، 
به همراه بيان  نقاط قوت و ضعف آنها، چه از لحاظ مراحل پياده سازي و كنترل و چه از لحاظ كيفي و دقت قابل پياده سازي 

 توسط هر كدام از آنها، پرداخته گردد.

 در فصل اول پس از بيان تاريخچه، دو دسته بندي كلي صورت گرفته كه در آن ملاك سنجش، اول مكانيزم هاي مبدل حركت 
چرخشي به خطي و دوم مكانيزم هايي كه حركت خطي را مستقيما، يا به صورت مكانيكي ( سيلندر هاي هيدروليك ) و يا به 

صورت الكتريكي ( الكترو موتور هاي مغناطيسي ) به صورت خطي توليد و كنترل مي كنند؛ عمده ي مطالب بحث شده در فصل 
 دوم مربوط به معرفي و تشريح اين مكانيزم ها است.

در فصل سوم كه مربوط به بحث شبيه سازي پروژه مي باشد، يك مسئله در رابطه با استفاده از موتور هاي خطي الكتريكي طرح 
شده و و با شبيه سازي نرم افزاري آن و ترسيم نمودار ها و پاسخ هاي سيستم، به بحث و تحليل نظري آن ها پرداخته شده است.  

 براي مدل سازي سيستم هاي مختلف نيز، چند نرم افزار با تبيين دامنه ي محاسباتي قابل انجامشان، معرفي گرديده است.

فصل چهارم نيز به بيان نكات قابل تامل، تفاوت ها و مسايل مربوط به مقايسه ي اين مكانيزم ها و بيان اولويت هاي استفاده از آنها 
 پرداخته است.

 10 ساعت  ، 5 سمعي بصري 21/6/87پنج شنبه 



 

 به بالا استفاده مي كنيد، با يك بار كليك بر 7اگر براي مشاهده ي اين فايل از آكروبات ريدر  توجه:
روي عكس هاي پايين، قادر خواهيد بود تا موتور را به صورت سه بعدي مشاهده،  ومطابق ميل خود آن 

 را در محيطي سه بعدي بچرخوانيد.
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